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Kierunek studiow Rok/Semestr
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15 15 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

2,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Jerzy Kupiec
jerzy.kupiec@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student ma podstawowg wiedze z zakresu podstaw elektrotechniki i elektroniki, potrafi integrowaé
uzyskane informacje, dokonywac ich interpretacji, wyciggac¢ wnioski; potrafi taczy¢ proste obwody
elektroniczne. Student ma swiadomos$¢ spotecznego i gospodarczego znaczenia elektroniki.

Cel przedmiotu

Poznanie budowy i funkcjonowania podstawowych elementéw poétprzewodnikowych i uktadéw
elektronicznych stosowanych w urzgdzeniach elektronicznych

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. Ma wiedze w zakresie matematyki, obejmujgcg algebre, analize, teorie réwnan rézniczkowych,
probabilistyke, geometrie analityczng niezbedng do: opisu dziatania systemow mechanicznych
dyskretnych, zrozumienia metod grafiki komputerowej, opisu dziatania uktadéw elektrycznych i
mechatronicznych

2. Ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujgcg podstawy mechaniki klasycznej, optyki, elektrycznosci i
magnetyzmu, fizyki ciata statego, fizyki kwantowej i jgdrowej, niezbedng do zrozumienia wyktadoéw



specjalistycznych w zakresie teorii materiatéw konstrukcyjnych i materiatoznawstwa, teorii maszyn i
mechanizmow, teorii napedow elektrycznych i uktadoéw mechatronicznych.

3. Ma elementarng wiedze o uktadach automatyki, mikrosterownikach, algorytmach sterowania,
automatach i robotach przemystowych, elektronicznych systemach nawigacji stosowanych w maszynach
oraz systemach komunikacji przewodowe;j i bezprzewodowej w lokalnych sieciach komputowych
uzywanych w maszynach

Umiejetnosci:

1. Potrafi wyszukiwac¢ w katalogach i na stronach producentéw gotowe komponenty maszyn do
wykorzystania we wiasnych projektach.

2. Potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ proces konstruowania nieskomplikowanych zespotow
maszynowych lub maszyn oraz formutowa¢ wymagania dotyczgce elementéw elektronicznych i uktadow
automatycznego sterowania dla specjalistdw branzowych w systemach mechatronicznych

3. Potrafi przygotowac i przedstawic krétkg prezentacje werbalng i multimedialng poswiecong wynikom
zadania inzynierskiego

Kompetencje spoteczne:

1. Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci

2. Jest gotow do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnos$ci z samodzielnym rozwigzaniem problemu

3. Jest gotdw do wypetniania zobowigzan spotecznych, wspotorganizowania dziatalnosci na rzecz
srodowiska spotecznego

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Ocena na podstawie zaliczenia pisemnego oraz zaliczonych zajec¢ laboratoryjnych (sprawozdania +
sprawdziany).

Tresci programowe

Program modutu obejmuje nastepujgce zagadnienia:

- ukfady elektroniczne, pétprzewodniki, uktady scalone,
- diody, tranzystory,

- generatory drgan, filtry, prostowniki, stabilizatory,

- obwody logiczne,

- program LTSpice.

Tematyka zaje¢

-Elektronika pojecia podstawowe - pojecie elektroniki i mikroelektroniki, uktady elektroniczne, uktady
scalone, materiaty na budowe uktadow elektronicznych, pétprzewodniki, sygnaty elektryczne i ich
parametry, jednostki fizyczne, schematy elektroniczne.

-Dioda w uktadach prostowniczych i stabilizatorach; podstawy dziatania, budowa oraz charakterystyki i
parametry. Prostowniki pét i petno okresowe, budowa i charakterystyki stabilizatora napiecia.
-Tranzystory polowe i bipolarne; budowa, charakterystyki i zastosowanie.

-Generatory drgan; C, LC, RC - warunki generowania drgan sposoby obliczania czestotliwosci, generatory
drgan sinusoidalnych i prostokatnych, podstawowe parametry.

-Filtry; rodzaje, charakterystyki, schematy budowy, zasady okreslania czestotliwosci odciecia oraz
zastosowanie.

-Wzmacniacze w uktadach elektronicznych - uktady rézniczkujgce, catkujgce i sumujgce, przyktady
zastosowania.

-Obwody logiczne - budowa i dziatanie podstawowych bramek logicznych.

-W ramach zaje¢ laboratoryjnych studenci zapoznajg sie z omawianymi na wykfadzie zagadnieniami
budujgc, badajgc i wyznaczajgc charakterystyki uktadéw elektronicznych w oprogramowaniu LTSpice.

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng - potaczenie wyktadu informacyjnego z problemowym;
2. Laboratorium - budowa uktadow i badanie ich dziatania - metoda eksperymentu.
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Uzupetniajgca

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zaje¢ 20 1,00




